
歩行者飛び出し抑制システム

・ V2PとADASの連携: ADASによる危険歩行者の特定、V2Pによる
  端末への通知

・ 車載カメラにより、見通しの悪いエリアを検知し、エリア情報を
  サーバーに集約し、周囲の交通参加者と共有することで、エリア内に
  存在する歩行者を検知

・ クルマと歩行者の協調により、危険を歩行者に伝え、
  歩行者自ら飛出しを抑制

・ 駐車車両等による見通しの悪いエリアに潜む、歩行者の存在を
  周辺に通知

・ 車両から目視できる歩行者の事故低減 ・ 車両から目視できないエリア内の情報の共有による歩行者事故低減

狙い 技術の特徴

技術内容

見通しが悪いエリアの特定
車載カメラにより、駐車車両などによる見通し

が悪いエリアを抽出

歩行者位置特定

歩行者端末HMI

車両の接近を
歩行者に伝える

車両HMI

・他車による
  歩行者検知情報
・歩行者端末からの  
  位置情報

見通しが悪いエリア内の
情報のサーバー集約

見通しが悪いエリア情報を集約し
周辺の交通参加者へ配信

歩行者の存在を
ドライバーに伝える

危険歩行者の特定 歩行者端末 HMI歩行者端末位置の特定
ADAS カメラにより、
危険歩行者の位置座標を
特定

最新測位技術により端末の
位置を高精度に特定

HMI で
飛び出し抑制

みちびき 衛星

基準局

直接通信

基地局通信

基地局
MEC
(マルチアクセスエッジコンピューティング) 基地局

見通しが悪いエリア

MEC(マルチアクセスエッジコンピューティング)

注意喚起

注意喚起

自車
(認識機能なし) 注意喚起

他車による
歩行者検知情報

歩行者位置歩行者問合わせ

補正情報の
生成

補正
情報

GNSS
情報

05 Warning System for Pedestrian Terminals

ITS HONDA A1 Panel JPN
Size A1 W840mm x H594mm 
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