
［視線ヒートマップ］ ［脳活動］
上

下

左 右

ペダル装置 視線計測装置ステアリング装置

初心者ドライバー

リスクミニマムドライバー

前方中心 認知不足

広範囲 高次の認知上

下

左 右

ドライバーの目の動きと運転操作

危険箇所を
見ていない

ハンドルの
切過ぎ

アクセルの
踏み過ぎ

規範運転モデルに近づくように支援

規範運転モデル

AIシステムが
規範運転モデルと比較

←少ない 運転中のヒヤリハット 多い→

初心者
ドライバー

リスクミニマム
ドライバー

初心者とリスクミニマムドライバーの
認知行動の比較

初心者とリスクミニマムドライバーの
運転行動の比較fMRI

人を理解する技術

事故を引き起こす ヒューマンエラーゼロを目指す
日常運転での安心に注目し、一人ひとり違う、状況によって異なるニーズに応える

機能低下 / 体調変化 自己コントロール 飛び出し

ドライバーの認知（情報処理） ドライバーの視線と運転行動

「運転リスクの検出」 「最適な運転行動の算出」

楔前部：リスクミニマムドライバー（赤）が早く反応

AIによる周辺リスク環境認識
ドライバー状態検出＆理解

脳↔行動
因果関係

規範運転モデル
AIによる最適行動の導出

赤：リスクミニマム　青：一般ドライバー

↑
急
操
作

緩
操
作
↓

ブ
レ
ｰ
キ
操
作

経験不足のドライバーは視野が狭いため、 リスクミニマムなドライバーの
ように広い視野の運転となる支援を行うことで、 ヒューマンエラーを低減し

運転が上手くなったと感じるような運転能力の拡張を目指す

運転中の脳活動とリスク行動の因果解析により、
真のエラー要因を明らかにする

人を理解する技術 ヒューマンエラー解明
狙い 技術の特徴

技術内容

06 Technology to Understand People

ITS HONDA A1 Panel JPN

Size A1 W840mm x H594mm 
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